Altalanos helyzetii ellipszis paraméteres egyenletrendszere

Az [ 1 ] munka nézegetése kozben az jutott eszlinkbe, hogy még sosem irtuk fel a cimbeli
egyenleteket. Ezt a hianyt potoljuk most. Ehhez tekintsiik az 1. 4brat is! Itt egy eltolt és
elforgatott helyzetii ellipszist abrazoltunk.

Az ellipszis paraméterei: a, b ;

a koordinata - rendszer eltolasanak adatai: Xc , Yc;

a koordinata - rendszer elforgatasanak szoge: 9 .

1. abra

Az ellipszis kanonikus egyenlete a C&n k. r. - ben:
G ) (1)

a? b2

Az ellipszis tetszoleges P pontjdhoz hlizhato r radiusz - vektorral az ellipszis paraméteres
egyenletrendszere ugyanitt:

E=r-cosp, n=r-sing. (2)



Most (1)és(2)- vel:
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r(e) = JaZsinZp+b2-cosZgp (3)
A P ellipszispont egyenletei az Oxy k. r. - ben:
XxX=xc+r-cos@@+¢@), y=yc+r-sin(d+¢). (4)
Majd (3 ) és (4) - gyel:

a-b
x() =2xc + Ja?-sin2g+b2-cos?¢ cos(@+9), (5/1)

ab .
V(@) =Ye ¥ T raaey SN + 9). (5/2)
Az (5) egyenletek adjak a kitlizott feladat megoldasat. Ezekkel, az
a=6cm;b=3cm;xc=4cm;yc=2cm; $=30° (a)

adatokkal, valamint a Graph szoftverrel késziilt az 1. abra.
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